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Das Forschungsvorhaben hat ein Prüfverfahren entwickelt, das den modellbasierten Avionik-Software-
Entwicklungsprozess abgesichert und somit den Aufwand für die Entwicklung sowie Zertifizierung von
Avionik-Software reduziert hat. Als weit verbreitete Werkzeugkette zur modellbasierten Entwicklung
eingebetteter Software-Systeme wurde auf MATLAB® / Simulink® / Stateflow® / TargetLink® im
Kooperationsprojekt aufgebaut.

https://www.fmra.tu-berlin.de/old/forschung/projekte/flugregelung/mcas/

